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ü Studierendenprojekt am ILR (Institut für Luft- und Raumfahrt) 

ü Ziel des Projekts:  

Á theoretische Grundlagen praxisnah anwenden 

Á Entwicklung  eines UAS (Unmanned Aerial System) 

Á automatische Beobachtungsflüge realisieren 

Á Projektarbeit und Teamfähigkeit fördern 

Á Aufbau einer Lehrveranstaltung 

ü Finanzierung durch das Fachgebiet 

ü Unterstützung durch Sponsoren 

ü Durchführung von Abschlussarbeiten im Projekt 

Projekt 
allgemein 



üUAV: Unmanned Aerial Vehicle  
Á .ŜȊŜƛŎƘƴŜǘ Ŝƛƴ ǳƴōŜƳŀƴƴǘŜǎ CƭǳƎȊŜǳƎ όα5ǊƻƘƴŜάύ 

üUAS: Unmanned Aerial System 
Á Bezeichnet ein gesamtes unbemanntes System 

üUAVs unterscheiden sich in der 
Steuerung 
Á automatisch 
Á ferngesteuert 

üZivile Einsatzgebiete: 
Á Land-/ Forstwirtschaft 
Á Katastrophen-/ Umweltschutz 
Á Überwachungsaufgaben 
Á Kommunikation 
Á Forschung (Flugregelung) 

üWachsender ziviler Markt für UAS 
üSpitzentechnologie 
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üEntwurfsmission 
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Masse:  12,0 kg  
Spannweite: 4,00 m 
Leistung:  1,50  kW 
Nutzlast:  ca. 1 kg 

Der Versuchsträger ALEXIS (Airborne Laboratory  For EXperiments on Inflight Systems) 
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Der FCC (Flight Control Computer) 
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üDatenauswertung 

üFlugregelung 

üKommunikation mit 
der Bodenstation  
(über Modem) 

Der FCC (Flight Control Computer) 



üInnerer Aufbau 

ÁоΣрά 9ƳōŜŘŘŜŘ t/ 
mit PC104 BUS 

 

Der FCC (Flight Control Computer) 

optional 
 

Netzteil 
 

COM-Schnittstelle 

Embedded PC 

CAN/ RS232 

Schnittstellen 
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üαIronBirdά ȊǳǊ 
Hardware-In-The-
Loop Simulation 

üZweck: 

ÁVerifikation 

ÁFehlererkennung 

Der IronBird openALEXIS 



Boden-
station 

Daten-
transfer 

ALEXIS 

Open-
ALEXIS 

System-
übersicht 



üLive 
Datenübertragung 
üGenerierung von  

Trajektorien 
üLive Darstellung 
ÁPosition 
ÁLage 
ÁSystemparameter 

üMissionsmanagment 
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Alexis.cpp 

Logging 
ver-

bessern 

Dateizugriffe 
optimieren 

Integration der Flight Control Laws 
in die Onboard-Software 

Regler 

Initialisierung 

Festlegen der 
Schnitt-
stellen 

Code er-
zeugen & 

Code in FCC-
Software 

integrieren 

Missionsmanagement 

Nutzlast-
steuerung 

Systemüber-
wachung  

(Spannung, 
Strom, 

Drehzahl, 
Funk) 

Datenlink 

FCC zu 
Boden-
station 




