1 Zeitkontinuierliche Signale
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Zeitkontinuierliche Signale

di Gegeben sej das folgende zeitkontinuierliche Signal wu(t). st
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0,5 Punkte fiir die richtige Sk :
1 Punkt fiir die richtige Verschie
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1.8 :
Gegeben sejen dje folgenden Signale z(t) und h(t). % &
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Berechnen Sie die Antwort y(t)

eines Filters mit der Impulsantwort h(t) auf
das Eingangssignal w(t)
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Zeitkontinuierliche Signale
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1 Punkt fiir die richtigen Nullstellen
0,5 Punkte fiir die maximale Amplitude
0,5 Punkte fiir den Kurvenverlauf
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Zeitkontinuierliche Signale
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) .1e den folgenden Zusammenhang F {r,,(t)} = U(jw)U*(jw) = 2% P

F {Tu’u. (t)} = I.T'u.u(t) ; E'—jwtdt : r ¢
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U(jw) - u(z) - €¥%dz = U(jw) - U*(jw)1 Punkt
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Yis)= H;(s)- A(5)0,5 Punkte
Als) = X(s) + H(s) - Hy(s) - Y(s) — Hz(s) - B(s)0,5 Punkte
Bls) =Y(s) — Hyls) - Y(5)0,5 Punkte

Als) = X(s) + H3(s) - Hy(s) - Y (s) — Ha(s)
Y(s) = Hy(s) - X(s) + Hy(s) - Hz(s) - Hs(s)

—_r .
>='*) = X(s) ~ 1+ Ha(s)Ha(s) — Ba(#)

0.5 Punkte fur den Zahlerterm
0.5 Punkte fur den Nennerterm




3 Zeitkontinuierliche Systeme und Abtastung

2.3 Von einem realen zeitkontinuierlichen System mit 5 Extremstellen (Pol- und 257
Nullstellen Zusammen) seien dje folgenden Eigenschaften bekannt. Skizzieren
Sie das PN-Diagramm des Systems. Geben Sie weiterhin zu jeder Extremstelle
4n, aus welchen Eigenschaften sie resultiert 3
a) Der Imaginirtei] einer Nullstelle sein 2. AT

b) Der minimalphasige Anteil besteht aus einer Polstelle.

¢) Der Allpassanteil besitzt mindestens eine Polstelle mit dem Realteil -2.

d) |H(0)| =1 Hy=1.

e) Das System ist stabil.

0,5 Punkte je Extremstelle =




ja nein
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X [ kausal
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a) Handelt es sich um ein FIR- oder um ein IIR-Filter? Begrunden Sie Thre it
i G S5 ey
Es handelt sich um ein IIR-Filter aufgrund der Riickkopplt s
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b) Geben Sie die Differenzengleichung des Filters an.
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0,5 Punkte fiir die y-Terme
0,5 Punkte fiir die x-Terme
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Geben Sie weiterhin die Systemfunktion des Filters an.
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- und Nullstellen und skizz
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e) Skizzieren Sie die entsprechende Filterstruktur in Direktform. 2P
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r ’ 0,5 Punkte fiir den FIR-Anteil
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0,5 Punkte fiir den IIR-Anteil
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