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1 Zeitkontinuierliche El‘gnn.lf

des folgenden Signals w(t). Fassen

1.3 Berechnen Sie die Fouriertransformierte
it wie moglich zu trigonometrischen Funktionen zu-
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1  Zeithontinuteriiche Signale
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3 Zeitdiskrete Signale und Systeme 13,5 Punkte
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3.2 Gegeben sei das folgende zeitdiskrete Filter.
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3 Zeutdiskrete Signale und Systeme

"

e E———
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