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Lösung zur Klausur „Elektrische Energiesysteme“ vom 13.10.2010 

Aufgabe 1 
a) 
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d) 
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Aufgabe 2 

a) 
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b) 

Br = 0,4 T

-BHC = -318 kA/m

Bm = B = 0,3 T

Scherungsgerade

H Hm

Br = 0,4 T

-BHC = -318 kA/m

Bm = B = 0,3 T

Scherungsgerade

H Hm
 

 
Diagramm mit optionaler graphischer Ermittlung 
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c) 
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M(n) ändert sich nicht! 
 

d) 

UP

I1N

X1I1N

U1

UP

I1N

X1I1N

U1

 

 

 

      V206A252V200IXUU 222
N11

2
P1   

I1 eilt der Spannung U1 nach: Aufnahme induktiver Blindleistung 
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Aufgabe 3: 

a) 
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b) 

I 1
N

I W
K

ip
p

s N
s K

ip
p

I 1
N

I W
K

ip
p

s N
s K

ip
p

 

Konstruktion: 
Kreis mit IWKipp 
um Endpunkt 
IN,Strang: 
Schnittpunkt mit 
Imag. Achse 
ergibt 
Mittelpunkt 

 
Schlupfgerade 
hier so 
gezeichnet, dass 
sKipp gerade 
2,5 cm ergibt. 

 
sN = 0,067 
(abgelesen) 

nN = (1-sN)n0 

      = 1400 min-1 
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c), d) 
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cos 77° = 0,23 
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d) 

Kurzschluss- oder Käfigläufer 
mit 2p = 6 ergibt sich der geringste positive Schlupf im Bemessungspunkt (0,025) 

Kloss’sche Formel
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Alternative b) 
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Alternative c) 
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Leistungsfaktor: 25,0cos K   
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Aufgabe 4: 

a) 
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d) 

nein, da die Phasenverschiebung zwischen Anker- und Erregerstrom bei Parallelschaltung von 
der induzierten Spannung abhängt. 

mit doppelter Speisefrequenz 
Ferrit, Ba2O, Sr2O, Neodym-Eisen-Bor, Samarium-Kobalt 


